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Одлуком Наставно-научног већа ФОН-а 05-01 бр. 3/82-12 од 23.09.2020. године 

именовани смо за чланове Комисије за оцену теме и подобности кандидата Стефана 

Здравковића за израду докторске дисертације и научне заснованости теме „Интегрисани 

модел за класификацију и предвиђање понашања возача“. 

 

На основу материјала приложеног уз захтев кандидата, Комисија подноси следећи  
 

 

Р Е Ф Е Р А Т 
 

 

1. Подаци о кандидату 

 
1.1. Биографски подаци 

 

Стефан Здравковић је рођен 3. децембра 1990. године у Београду. Након завршене Прве 

економске школе, 2009. године уписује Факултет организационих наука, студијски 

програм Информациони системи и технологије. Дипломирао је 2013. године и стекао 

звање дипломирани инжењер организационих наука. Школске 2013/2014 на истом 

факултету уписује Мастер академске студије на студијском програму Операциона 

истраживања и рачунарска статистика. Звање мастер инжењера организационих наука 

стиче 2014. године положивши све испите са просечном оценом 10. Школске 2015/2016 

године уписује Докторске академске студије, студијски програм Информациони системи 

и квантитативни менаџмент – изборно подручје Информационе технологије. До сада је 

положио све испите са просечном оценом 10. 

 

У летњем периоду 2013. и 2014. године обавио је стручне праксе у Управи за заједничке 

послове републичких органа у Сектору за информационо-комуникационе технологије.     

У периоду 2014-2016. године био је ангажован као сарадник у настави на Саобраћајном 

факултету Универзитета у Београду за ужу научну област „Информатика“. У звање 

асистента изабран је 2016. и 2019. године. Ангажован је у извођењу и организовању 

неколико предмета на основним академским студијама: Основи програмирања, 

Програмирање и Базе података, као и предмету Пројектовање оптимизационих апликација 

на мастер академским студијама. Аутор и коаутор је преко 30 радова објављених на 

међународним конференцијама,  у домаћим и  међународним часописима.  
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Посебно је заинтересован за истраживања у области паметних транспортних система. 

Жеља му је да у научном домену што више напредује, да се посвети истраживању 

примене технологија Big Data и машинског учења у решавању саобраћајних проблема и 

да баш у тој области стекне највише академско звање. 

 

1.2. Стечено научно-истраживачко искуство 

 

Стефан Здравковић је у новембру 2015. године уписао докторске академске студије на 

Факултету организационих наука, на студијском програму Информациони системи и 

квантитативни менаџмент, изборно подручје – Информационе технологије. Положио је 

свих девет испита предвиђених планом студијског програма: 

 

Предмет Оцена ЕСПБ 

Методологија научно-истраживачког рада 10 (десет) 10 

Мултимедијалне комуникације - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

Мултимедији - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

Рачунарске мреже - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

Интернет интелигентних уређаја - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

Статистика у менаџменту 10 (десет) 10 

Мултиваријациона анализа 10 (десет) 10 

Интернет технологије - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

Мобилно рачунарство - одабрана поглавља 10 (десет) 10 

 

Током ангажовања на Саобраћајном факултету кандидат је ангажован на предметима: 

Основи програмирања, Програмирање и Базе података, као и предмету Пројектовање 

оптимизационих апликација на мастер академским студијама. 

 

Стефан Здравковић је, у сарадњи са другим ауторима, објавио више научних радова у 

међународним и домаћим часописима, као и у зборницима радова са међународних и 

домаћих конференција. 
 

Поглавље у монографији међународног значаја (M14) 

 

1. Mitrović, M., Marković, M., & Zdravković, S. (2017). Statistical approach for ranking 

OECD Countries based on Composite GICSES Index and I-distance method , In  V. 

Jeremić, Z. Radojičić, & M. Dobrota (Eds.), Emerging Trends in the Development and 

pplication of Composite Indicators,  Hershey, PA: IGI-Global. pp. 1-25, doi: 

10.4018/978-1-5225-0714-7.ch014  

Рад у научном часопису међународног значаја (M20) 

 

2. Zdravković, S., Vujanović, D., Stokić, M., & Pamučar, D. (2021). Evaluation of 

professional driver’s eco-driving skills based on type-2 fuzzy logic model. Neural 

Computing and Applications, doi: 10.1007/s00521-021-05823-z [IF(2019): 4.774 | M21] 
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3. Marković, M., Zdravković, S., Mitrović, M. & Radojičić, A. (2015). An Iterative 

Multivariate Post Hoc I-Distance Approach in Evaluating OECD Better Life Index, 

Social Indicators Research 126(1), pp. 1-19, doi: 10.1007/s11205-015-0879-8 [IF 

(2015): 1.666 | M21]  

4. Mladenović, S., Zdravković, S., Vesković, S., Janković, S., Đorđević, Ž., & Đalić, N. 

(2019). Development of a Novel Freight Railcar Load Planning and Monitoring System, 

Symmetry 11(6), 756, doi: 10.3390/sym11060756 [IF (2019): 2.645 | M22]  

 

Радови саопштени на међународног скупу (М30) 

 

5. Uzelac, A., Zdravković, S., Janković, S.,  Mladenović, D., & Andrijanić, I.: Predikcija 

časovnog protoka vozila korišćenjem metoda Big Data analitike, Zbornik radova XLVII 

Simpozijuma o operacionim istraživanjima - SYM-OP-IS ’20, ISBN: 978-86-7395-429-

5, pp. 293-296, Beograd, Srbija, 20-23 Sep, 2020. [M33] 

6. Janković, S., Zdravković, S., Mladenović, D., Mladenović, S., & Uzelac, A.: Predikcija 

obima saobraćaja korišćenjem regresionih stabala odlučivanja, Zbornik radova XLVII 

Simpozijuma o operacionim istraživanjima - SYM-OP-IS ’20, pp. 287-292, ISBN: 978-

86-7395-429-5, Beograd, Srbija, 20-23 Sep, 2020 [M33] 

7. Janković, S., Zdravković, S., Mladenović, S., Kilibarda, M., & Uzelac, A.: Machine 

Learning - Application in Logistics, Proceedings of the VII International Symposium 

NEW HORIZONS 2019 of Transport and Communications, pp. 465-472, ISBN: 978-

99955-36-79-4, Doboj, Republika of Srpska, Bosnia and Herzegovina, 29-30 Nov, 2019. 

[M33] 

8. Janković, S., Uzelac, A., Mladenović, S., & Zdravković, S.: The Attributes Selection in 

the Machine Learning Process Using Weka Software Tool, Proceedings of the XLVI 

International Symposium on Operational Research, pp. 491-496, Kladovo, Serbia, 15-18 

Sep, 2019. [M33] 

9. Uzelac, A.,  Janković, S.,  Mladenović, S., & Zdravković, S.: Development of Machine 

Learning Models for Foreign Trade Volume Prediction, Proceedings of the 54
th

 

International Scientific Conference on Information, Communication and Energy Systems 

and Technologies – ICEST 2019, pp. 228-231, Ohrid, North Macedonia, Jun. 27-29, 

2019. [M33] 

10. Mladenović, S., Zdravković, S., Vesković, S., Janković, S. & Đorđević, Ž.: 

Development of Goods Loading Models in Railway Transport, Proceedings of the 2
nd

 

International Conference on Management, Engineering and Environment - ICMNEE 

2018, Regional Association for Security and crisis management – RABEK and European 

centre for operational research – ECOR, pp. 315-326, ISBN: 978-86-80698-12-0, 

Obrenovac - Beograd, Srbija, 11.-12. Oct, 2018. [M33] 
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11. Janković, S., Mladenović, S., Zdravković, S., Vesković, S. & Uzelac, A.: MongoDB 

Databases in Big Data Applications in Transportation Industry, Proceedings of the 

Second International Conference "Transport for Today's Society" – TTS 2018, Faculty of 

Technical Sciences Bitola, pp. 13-22, ISBN: 978-9989-786-77-8, Bitola, Republic of 

North Macedonia, 17.-19. May, 2018. [M33] 

12. Zdravković, S., Mladenović, D., Janković, S. & Uzelac, A.: Using Crowdsourcing 

Possibilities in Road Traffic, Proceedings of the Second International Conference 

"Transport for Today's Society" – TTS 2018, Faculty of Technical Sciences Bitola, pp. 

101-107, ISBN: 978-9989-786-77-8, Bitola, Republic of North Macedonia, 17.-19. May, 

2018. [M33] 

13. Zdravković, S., Mladenović, D., Janković, S. & Uzelac, A. Architecture of Wireless 

Sensor Network for Road Traffic Noise Measurement, Proceedings of the VI 

International Symposium New Horizons 2017 of Transport and Communications, 

University of East Sarajevo, Faculty of Transport and Traffic Engineering Doboj, pp. 

244-248, ISBN: 978-99955-36-66-4, Doboj, Bosnia and Herzegovina, 17. - 18. Nov, 

2017. [M33] 

14. Janković, S., Mladenović, S., Uzelac, A., Mladenović, D. & Zdravković, S.: Model of 

Integrating Big Data Analytics with Traditional Business Intelligence Systems Based on 

Data Virtualization, Proceedings of the XLIV International Symposium on Operational 

Research – SYM-OP-IS 2017, Visoka građevinsko-geodetska škola, pp. 182-187, ISBN: 

978-86-7488-135-4, Zlatibor, Serbia, 25.-28. Sep, 2017. [M33] 

15. Janković, S., Mladenović, S., Zdravković, S. & Uzelac, A.: Schema on Read Modeling 

Approach Implementation in Big Data Analytics in Traffic, Proceedings of papers of the 

LII International Scientific Conference on Information, Communication and Energy 

Systems and Technologies - ICEST 2017, University of Nis, Faculty of Electronic 

Engineering, pp. 283-286, Niš, Serbia, 28.-30. Jun, 2017. [M33] 

16. Janković, S., Mladenović, S., Uzelac, A., Zdravković, S. & Aćimović, S.: Development 

of Traffic Geo-Application Based on Big Data Processing, Proceedings of the 4
th

 

International Scientific Conference on Information Technology and Data Related 

Research - Sinteza 2017, Singidunum University, pp. 458-463, doi: 10.15308/Sinteza-

2017-458-463, ISBN: 978-86-7912-657-3, Belgrade, Serbia, 21. Apr, 2017. [M33] 

17. Uzelac, A., Zdravković, S., Janković, S. & Mladenović, S.: Crowdsourcing Model for 

Reducing Inappropriate Parking in Urban Areas, Proceedings of the 4
th

 International 

Scientific Conference on Information Technology and Data Related Research - Sinteza 

2017, Singidunum University, pp. 452-457, doi: 10.15308/Sinteza-2017-452-457, ISBN: 

978-86-7912-657-3, Belgrade, Serbia, 21. Apr, 2017. [M33] 

18. Janković, S., Zdravković, S., Mladenović, S., Mladenović, D. & Uzelac, A.: The Use of 

Big Data Technology in the Analysis of Speed on Roads in the Republic of Serbia, 

Proceedings of the 3
rd

 International Conference on Traffic and Transport Engineering - 

ICTTE Belgrade 2016, City Net Scientific Research Center Ltd. Belgrade, pp. 219-226, 

ISBN: 978-86-916153-3-8, Beograd, Srbija, 24. - 25. Nov, 2016. [M33] 
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19. Janković, S., Mladenović, S., Mladenović, D., Uzelac, A. & Zdravković, S.: Korišćenje 

Apache Hadoop big data platforme u analizi senzorskih podataka u saobraćaju, Zbornik 

radova XLIII Simpozijuma o operacionim istraživanjima - SYM-OP-IS ’16, Medija 

centar “ODBRANA“, Beograd/Ministarstvo odbrane i Vojska Srbije, pp. 243-246, ISBN: 

978-86-335-0535-2, Tara, Srbija, 20.-23. Sep, 2016. [M33] 

20. Zdravković, S., Vulović, N. & Stanković, R.: Traffic flow web monitoring based on the 

MongoDB, SymOrg 2016, Zbornik radova XV Međunarodnog simpozijuma 

„Preoblikovanje budućnosti putem održivog razvoja poslovanja i preduzetništva“, pp. 

439-445, Zlatibor, Srbija, 10.-13. Jun 2016. [M33] 

21. Zdravković, S. & Štavljanin, V.: Multimediji i upravljanje sadržajem u automobilima: 

Pregled oblasti i pravci budućeg razvoja, INFOTECH 2016, Zbornik radova XXXI 

naučno-stručnog skupa INFOTECH 2016, 33, pp. 1-6, Aranđelovac, Srbija, 8. - 9. Jun 

2016. [M33] 

22. Janković, S., Mladenović, D., Mladenović, S., Zdravković, S. & Uzelac, A.: Big data in 

traffic, Proceedings of the 1
st
 International conference on Transport for today’s society, 

Bitola, Republic of North Macedonia, pp. 28-37, 19.-21. May 2016. [M33] 

23. Mladenović, S., Zdravković, S., Vesković, S., Janković, S. & Đorđević, Ž.: Loading 

optimization of pallet units in railway wagons, Proceedings of the 1
st
 International 

conference on Transport for today’s society, pp. 417-426, Bitola, R. Republic of North 

Macedonia, 19.-21. May 2016. [M33] 

24. Uzelac, A., Mladenović, S., Zoranović, D., Zdravković, S. & Janković, S.: 

Komparativna analiza IoT platformi, SYM-OP-IS 2015, Zbornik radova XLII 

Simpozijuma o operacionim istraživanjima, pp. 186-189, Srebrno jezero, Srbija, 15.-18. 

Sep 2015. [M33] 

25. Uzelac, A., Mladenović, S., Zoranović, D., Zdravković, S. & Janković, S.: Procena 

zadovoljstva studenata predavanjem metodama mašinskog učenja, Sinteza 2015,  

Zbornik radova Međunarodne naučne konferencije iz oblasti informacionih tehnologija i 

savremenog poslovanja, pp. 129-133, Beograd, Srbija, Apr 2015. [M33] 

26. Zdravković S., Mitrović M. & Marković M.: Towards a framework for enhancing R&D 

indicators of OECD countries, SymOrg 2014, Zbornik radova XIV Međunarodnog 

simpozijuma „Novi poslovni modeli i održiva konkurentnost“, pp. 1368-1375.  Zlatibor, 

Srbija, 6.-10. Jun 2014. [M33] 

 

Рад објављен у часопису националног значаја (M50) 

 

27. Janković, S., Mladenović, S., Mladenović, D., Zdravković, S. & Uzelac, A.: Big Data 

tehnologija u saobraćaju: Studija slučaja automatskih brojača, Tehnika, 2, pp. 281-288, 

2016, doi: 10.5937/tehnika1602281J [M51] 
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28. Zdravković, S. & Minović, M.: Primena i pravci budućeg razvoja bežične komunikacije 

u pametnim transportnim sistemima, InfoM, Fakultet organizacionih nauka, vol. 59, no. 

2016, pp. 18-22, ISSN: 1451-4397, UDC: 621.396:004.7, doi: -1079495-, 2016. [M52] 

Предавања по позиву са скупа националног значаја штампана у целини (M60) 

 

29. Mladenović, S., Uzelac, A., Zdravković, S., & Andrijanić, I.: Predikcija bazirana na 

mašinskom učenju i senzorskim podacima, Zbornik radova XXXVIII Simpozijuma o 

novim tehnologijama u poštanskom i telekomunikacionom saobraćaju - PosTel 2020, pp. 

195-202, Beograd, Srbija, 1-2 Dec. 2020. [M61] 

30. Zdravković, S., Mladenović, S., & Mladenović, D.: Mogućnosti primene senzorskih 

mreža u merenju saobraćajne buke, Zbornik radova XXXVII Simpozijuma o novim 

tehnologijama u poštanskom i telekomunikacionom saobraćaju - PosTel 2019, pp. 257-

266, 3-ISBN: 978-86-7395-410-3, Beograd, Srbija, 3-4. Dec. 2019. [M61] 

31. Janković, S., Mladenović, S., Uzelac, A. & Zdravković, S.: Nerelacione baze podataka: 

mogućnosti i ograničenja, Zbornik radova XXXVI Simpozijuma o novim tehnologijama 

u poštanskom i telekomunikacionom saobraćaju - PosTel 2018, Univerzitet u Beogradu, 

Saobraćajni fakultet, pp. 235-244, ISBN: 978-86-7395-395-3, Beograd, Srbija, 4-5 Dec. 

2018. [M61] 

32. Mladenović, S., Janković, S., Uzelac, A. & Zdravković, S.: Model deljenja podataka u 

javnom sektoru baziran na korišćenju servera za virtuelizaciju podataka, Zbornik radova 

XXXV Simpozijuma o novim tehnologijama u poštanskom i telekomunikacionom 

saobraćaju - PosTel 2017, Univerzitet u Beogradu – Saobraćajni fakultet, pp. 231 - 240, 

ISBN: 978-86-7395-384-7, Beograd, Srbija, 5-6 Dec, 2017. [M61] 

 

1.3. Оцена подобности кандидата за рад на предложеној теми 

 

Узимајући у обзир:  

 резултате остварене током досадашњег образовања,
 резултате истраживања публиковане у часопису међународног значаја, у 

зборницима научних скупова националог и међународног значаја, те у 
часописима националног значаја,

 радно искуство, 
закључује се да је Стефан Здравковић у потпуности квалификован и припремљен да тему 
докторске дисертације самостално истражује и пружи научно-стручне доприносе у тој 
области. 
 

2. Предмет и циљ истраживања 

 

Проблем који ће бити разматран у истраживању односи се на могућност побољшања 

постојећих модела за оцењивање понашања возача и израду интегрисаног модела за 

класификацију и предвиђање понашања возача. Проблем у досадашњим истраживањима 

огледа се у идентификовању и мерењу релевантних параметара вожње који могу да 

открију и предвиде карактеристична понашања возача. Према томе, потребно је 

свеобухватно посматрање великог броја фактора на које утиче понашање возача током 
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вожње. Прикупљање података, економска исплативост, обрада и анализа постојећих 

података применом одговарајућих метода треба да резултује дефинисањем 

карактеристичних профила, односно класификацијом понашања возача са аспекта 

енергетске ефикасности управљања возилом. 

Свaки возач поседује одређене навике у вожњи које уједно представљају карактеристична 

понашања возача. Возачи се међусобно могу разликовати по стиловима вожње који се 

директно одражавају на ефикасност управљања возилом, а на које утичу одређени 

фактори. Развојем информационих технологија и коришћењем GPS-а омогућава се 

праћење возила, док подаци о раду возила могу да се прикупе посредством OBD-II порта 

на возилу. Ово је омогућило снимање великог броја параметара вожње као што су: 

притисак папучице гаса, притисак кочионе папучице, брзина кретања возила, убрзање 

возила,  број обртаја мотора, итд. Досадашњи радови и спроведена истраживања бавила су 

се развијањем техника одабира параметара која указују на карактеристична понашања 

возача. Проблем може да представља велики број параметара и података који се 

генеришу. Узимањем великог броја параметарa у разматрање нека карактеристична 

понашања је тешко препознати, а за њихово откривање се углавном примењују алгоритми 

машинског учења. У циљу постизања веће прецизности у евалуацији понашања возача 

неопходно је откривање утицаја одређених параметара вожње, као и њихове међусобне 

корелације.  

Предмет истраживања представљају постојећи модели за евалуацију понашања возача, 

као и средства, технике и технологије које омогућавају интеграцију различитих модела и 

технологија у један интегрисани модел за класификацију и предвиђање понашања возача 

са аспекта енергетске ефикасности управљања возилом. На основу утврђеног стања 

размотриће се могућност примене оваквог модела у развоју и имплементацији система за 

подршку и контролисање возних паркова транспортних компанија.   

Главни циљ и задатак истраживања је израда новог методолошког приступа у 

пројектовању система за класификацију и предвиђање понашања возача са аспекта 

енергетске ефикасности, односно потрошње горива. 

Посебан циљ истраживања је практична демонстрација примене предложеног 

методолошког приступа, односно евалуација понашања возача у реалним условима. 
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3. Полазне хипотезе 

 

Хипотезе које ће бити проверене током истраживања су: 

 

 Развој информационо-комуникационих технологија и уређаја за мерење 

параметара о раду возила током вожње је достигао ниво на коме омогућује 

еконoмски исплативу и релативно једноставну инплементацију новог интегрисаног 

модела за класификацију и предвиђање понашања возача у реалним условима. 

 Креирањем интегрисаног модела за класификацију и предвиђање понашања возача 

који je заснован на примени машинског учења и фази логичких скупова типа-2 

остварује се већа прецизност у евалуацији стила вожње возача. 

 Применом алгоритама машинског учења и одговарајућих статистичких метода 

може се утврдити и измерити утицај вожње у градским условима при евалуацији 

стила вожње возача. 

 На основу модела за класификацију и предвиђање понашања возача могуће је 

развити нови приступ за награђивање возача који поштују принципе еко-вожње.  

 Потрошња горива може бити значајно нижа ако се на основу евалуације и 

класификације стила вожње врши правовремено реаговање и предузимање 

одговарајућих мера према возачима са агресивним, енергетски неефикасним 

стилом вожње. 

4. Научне методе истраживања 

 

Да би се реализовала идеја истраживања и потврдиле, односно оповргле хипотезе, у раду 

ће се користити следеће методе: 

 прикупљање и сређивање података о доступним решењима на основу доступне 

литературе и претраживања Интернета, разменом информација и непосредним 

контактима за релевантним субјектима из посматране области, 

 критичка анализа постојећих и предлог сопственог решења, 

 практична провера постављених хипотеза тестирањем предложене методологије у 

транспортној компанији са сопственим возним парком. 

Од општих научних метода, биће примењена компаративна метода. Ова метода  

користиће се за упоредну анализу постојећих модела за класификацију и предвиђање 

понашања возача. Истраживање ће бити интердисциплинарно јер укључује више научних 

области попут информационих технологија, саобраћаја, статистике и друге. 

Резултати истраживања биће презентовани текстуално, описивањем и приказани кроз 

више дијаграма, слика и табела. За складиштење и припрему података користиће се 

релационе базе података. 
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5. Очекивани научни допринос 

 

Најзначајнији допринос ове дисертације огледа се у развоју и имплементацији модела за 

класификацију и предвиђање понашања возача са аспекта енергетске ефикасности, који ће 

руководиоцима компанија омогућити брзо реаговање и предузимање одговарајућих мера 

према возачима који теже агресивном стилу вожње. 

 

Научни допринос рада огледа се у: 

 Систематизацији, класификација и компаративној анализи постојећих модела за 

евалуацију и класификацију понашања возача 

 Систематизацији и класификацији параметара који учествују у препознавању 

образаца понашања возача 

 Дефинисању нове примене ФЛС типа-2 у евалуацији вожње возача у реалним 

условима, као и предлог архитектуре новог система 

 Примени алгоритама машинског учења у предвиђању и евалуацији понашања 

возача у реалним условима 

 

Рад на овој дисертацији резултоваће и низом стручних доприноса од којих су најважнији: 

 Дефинисање захтева при изради система на основу предложеног модела  

 Пројектовање система који испуњава претходно дефинисане захтеве 

 Смањење емисије штетних гасова и очување животне средине 

Најважнији резултат истраживања у оквиру ове докторске дисертације биће: 

 Развој и имплементацији модела за класификацију и предвиђање понашања возача 

са аспекта енергетске ефикасности, који ће на основу најутицајнијих параметара 

вожње и њихове анализе у реалном времену у сваком тренутку пружити увид у 

понашање возача. 

За ово истраживање неопходно је користити достигнућа и сазнања из разних научних 

дисциплина. До сада није било радова који су се предложили модел за класификацију и 

предвиђања понашања заснованог на фази скуповима и машинском учењу. Самим тим, 

материја и модел који ће бити изложени у раду представљају својеврстан научни 

допринос и као такви имају посебну вредност. 
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6. План истраживања и структура рада  
  
План истраживања је дат у следећој табели: 

 

Редни 

број 
Фаза истраживања 

Трајање фазе 

(месеци) 

1 Формирање модела  5 

2 Прикупљање података 3 

3 Обрада података 

 

0,5 

4 Анализа података (провера тачности 

хипотеза) 

 

1 

5 Писање рада који приказује резултате 

истраживања 

 

4 

Оквирни садржај докторске дисертације је дат у наставку. 

1. Увод 

1.1. Предмет и циљ истраживања 

1.2. Полазне хипотезе 

1.3. Методе истраживања 

1.4. Структура и организација рада 

2. Преглед области и досадашњих резултата истраживања 

3. Актуелни проблем 

3.1. Идентификација проблема 

3.2. Формулација проблема 

3.3. Анализа проблема 

4. Технологије и системи за мерење параметара вожње 

5. Систем еко-вожње 

5.1. Параметри еко-вожње 

5.1.1. Број обртаја мотора 

5.1.2. Убрзање и успорење возила 

5.1.3. Притисак папучице гаса 

5.2. Методологија еко-вожње 

6. Методе и технике за препознавање понашања возача 

6.1. Машинско учење 

6.2. Фази логички скупови 
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7. Развој модела за класификацију  и предвиђање понашања возача  

7.1. Фази логички систем типа-2 

7.2. Структура ФЛС2 модела  

7.3. Евалуација и предвиђање понашања возача применом алгоритама машинског 

учења 

8. Дискусија и резултати истраживања  

8.1. Опис истраживања 

8.2. Резултати истраживања 

8.3. Евалуација модела 

9. Закључак 

9.1. Остварени допринос 

9.1.1. Развој методолошког оквира за награђивање возача који поштују принципе 

еко-вожње 

9.1.2. Утицај примене модела на заштиту животне средине 

9.2. Могућности коришћења 

9.3. Могући правци даљег истраживања 

10. Литература 

11. Прилози 
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7. Закључак и предлог 

Из изложеног ce може закључити да кандидат Стефан Здравковић, испуњава све услове 

предвиђене Законом о високом образовању за одобрење израде докторске дисертације под 
насловом "Интегрисани модел за класификацију и понашање возача". 

Стефан Здравковић поседује неопходна знања и капацитет да успешно ради на докторској 
дисертацији. 

Тема припада ужој научној области „Информатика“, мултидисциплинарна је и актуелна. 
Добијени резултати могу имати широку практичну примену у савременим транспортним 
системима. 

Предложена тема докторске дисертације је по проблему, предмету, циљевима 
истраживања, хипотезама и методама које ће бити примењене научно заснована и 
оправдана.   

Предложена структура рада се може прихватити као целовита, логична и примерена за 
докторску дисертацију. 

На основу свега наведеног, комисија предлаже Наставно-научном већу да прихвати 
предложену тему и одобри израду пријављене докторске дисертације. За ментора 
докторске дисертације предлаже се др Мирослав Миновић, редовни професор Факултета 
организационих наука, Универзитета у Београду. 

Београд, 16.04.2021. 
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